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Diese Anleitung wird Sie Schritt fiir Schritt in den Anschluss und die Inbetriebnahme der Steuerung einfiihren.
Bitte lesen Sie diese Anleitung sorgféltig durch, bevor Sie die Steuerung benutzen.

Warnhinweise:

Diese Steuerung ist kein Spielzeug und fiir Kinder unter 14Jahren nicht geeignet. Die Steuerung darf nur in geschlossenen
und trockenen Raumen betrieben werden. Die Steuerung darf nicht in der Nahe von leicht entziindlichen Gegenstanden
betrieben werden.

Achtung Verbrennungsgefahr!

Teile der Steuerung erwarmen sich stark im Betrieb.

Den Anschluss der Steuerung entnehmen Sie bitte der Zeichnung. Nach dem Anschluss aller gewlinschten Komponenten
schalten Sie die Spannungsversorgung ein. Alle LEDs leuchten fir eine Sekunde auf. AnschlieRend ist die Steuerung
betriebsbereit. Werksseitig befindet sich die Steuerung im Handbetrieb. Die Programm LED ist dabei aus. Im Handbetrieb
kann der angeschlossene Motor mit dem Regler ,Speed” geregelt werden. Zum Aufnehmen eines Fahrprogramms, muss der
Programmtaster eine Sekunde lang gedrickt werden. Die Programm LED leuchtet dauerhaft und die Steuerung nimmt nun
alle Bewegungen, die Uber den Regler eingegeben werden, auf. Die Aufnahme endet entweder durch einen Druck auf den
Programmtaster, oder nach Ende der Aufnahmezeit von 3 Minuten bis zu 12 Stunden.Fir die Lédnge der Aufnahmezeit gilt
folgendes: Je ofter und je langer der Regler ,Speed” bewegt wird, desto kiirzer wird die Aufnahmezeit. Anschlielend
wechselt die Steuerung in den Automatikbetrieb und die Programm LED blinkt. Mit einem kurzen Druck auf den
Programmtaster, wechselt die Steuerung zwischen Handbetrieb und Automatik. Das ,RAMP* Potentiometer kann mit einem
kleinen Schraubendreher eingestellt werden. Es sorgt fiir ein sanftes Beschleunigen und Abbremsen des Motors.

Fir den Zugriff auf das innere der Steuerung, entfernen Sie die 4 Schrauben an der Vorderseite und nehmen Sie diese aus
dem Gehause. Die Einstellung der Motorspannung erfolgt durch setzen des ,V_ADJ“ Jumpers im inneren der Steuerung.
Werksseitig ist sie auf 6V eingestellt.

S2 Motor 0,5A max
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Fernstart Schalteingang ,,Remote*

Optional ist es moglich einen Schalter anzuschlieRen. S1 Spa””“{‘g\ivggwg“”g
Es darfen nur potenzialfreie Schalter angeschlossen ~— - +
werden. Dazu entfernen Sie den Jumper ,Remote” im | AC.—-
inneren der Steuerung und verbinden die Kontakte mit /

dem Schalter. Mit dem Schalter kann das

Fahrprogramm selektiv gestartet werden. Bei offenem [ I

Kontakt stoppt das Programm vor Beginn. Bei o o

geschlossenem Kontakt lauft das Programm im
Endlosbetrieb.

Stoppfunktionen

Der Regler der Helenos kann entweder mit einer
Endschalter Abschaltung, oder mit einer Haltefunktion
betrieben werden. Werksseitig ist die Endschalter
Abschaltung eingestellt. Dazu kénnen zwei Schalter
(S1, S2) angeschlossen werden, welche den Motor in o
der entsprechenden Richtung abschalten. Um zu der
Stoppfunktion zu wechseln, schlielen Sie den Jumper
LFunction 1“im inneren der Steuerung. SchlieRen Sie einen Kontakt an S1 an, welcher beim Erreichen der gewilinschten
Stoppposition geschlossen wird. Vergewissern Sie sich, dass die rote LED ,Stop” aus ist. Regeln Sie den Motor mit dem
Regler Speed* auf die gewiinschte Geschwindigkeit. So lange ,Stop* aus ist, wird das Uberfahren des Kontaktes von der
Steuerung ignoriert. Zum gewlinschten Zeitpunkt driicken Sie ,Stop“ ; die rote LED leuchtet. Nun ist der Stoppkontakt
aktiviert und der Motor wird beim SchlieBen des Kontaktes abgeschaltet. Zum erneuten Einschalten des Motors driicken Sie
~Stop” erneut ; die rote LED ist aus. Dieser Vorgang kann beliebig im Handbetrieb, wahrend der Aufnahme und im
Automatikbetrieb angewendet werden.

Wenn Sie keine Stoppfunktion wiinschen, lassen Sie die Anschlisse ,S1“ und ,S2“ offen.

Technische Daten:

Abmessungen: 57 X 40 X 25mm
Gewicht: 20gramm
Spannungseingang 12V Gleichspannung
Stromaufnahme: 500mA max.

Der Hersteller lehnt jegliche Verantwortung ab, die aus mittelbaren, unmittelbaren
oder Folgeschaden ergeben oder aus Verlusten und Kosten, die mit einem defekten
Produkt oder dem Gebrauch dieses Produktes zusammenhangen.
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